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Meural Refere |Network |iEIE |IL—7 |EFE |7 — (&G |BECHE |Winner-|/812 2+ |4 — |4— |EEs |E8E
Structure |nce diagram | /—F |DHESE E7 2 IR |45:EE) |Take-Al |27 | 25— VR [T | 7o)l |EEALE
1D DEE 7—F |(Minor_[(Self-S |I SN R A4 |(Patter | &) > |(Preven
Recurrent_E|[Bragan &
xcitation za, E MNo Mo Yes O O O
2018]
Convergent- | [Luo,
Excitation | 2020] A No No O O
Divergent-E |[Luo,
xcitation 2020] B n—@ No No Yes O
Feedforward| [Luo,
-Excitation |2020] c|*¥"| No No O O
Feedback-E |[Luo,
xcitation  |2020]0| T | No | Yes O @) O
Reciprocal-l |[Godda
nhibition rd CA,, Mo Yes Yes O O
2014]
Lateral-Excit | [Luo,
ation-Transf | 2020] E E No Yes Yes O O
er
Feedforward | [Bragan »
-Inhibition | za, + Yes | No O O O
2018]
Disinhibition |[Bragan| ¢ ®
Za, + Yes Mo O
2018]
WA 35




Al 7 T—X : REZFI S

M ER BITSEdi L NIL Ml A &
BEOBELH Group node structure [BIF] | %N 1 R—% > MERE EBIF
S0 D — B ST

BiEmLE Group node mechanism MEeREERBRLI=-TOS S LE
(BEREXRUIE) [FRG] FRG O Kk L 85

EEEIEY Coding scheme [HCD] QA UR—RY FRERDEE &
(IHR) WEEET—2 O— M

Capability Capability [FRG] BHEZRVIZETHEDS AT L
(B AT L) OY-iPaE i

NITHA—I VR Capability [FRG] ZERE ARV ICHBITBDVRATLE
(Capability ¥k /7 —2) (HEEELLES -« 21K) ADMEREETE

XK IBEPHEEBEOZERIZKL S, EFHOCapabilityDEE £ ENR EL D

WA




1. WBAIDFESH
2.BRABRENFHFE : s%aTIDIERK
3. EBRAERk & BEFTEENL
4. K= E A (BITS) DIt

| 5.5BCDIT




SERICTIT . HBAGIDEETHISEEN

lil

@ E FXBIAGIDES - BHERARTLH. ABEOBNO
A F7y7Oo— KFOEME LT, £ FIXNEAGIO M E Kk o

B8 : NEAGIERDRHSRE L Z2MKBRA (BB7—%F
HDF ) Z2027TEFE TIZCE/RSE. 7y IT7T7— ZBENE,

S EREEMROBE . BRAICES YT Yz 7OEE - i
ZXIETHURT L (BITS) MIREE(FEZEH TV,

RS DN ESTETNE U

INEIAGIEIRICHITT, et oREADIFEL ZMET 5=

Bl

EEMALDCHIEEEELLTEYET !

38



CiRiEdpDhESTETNF UL,




	Slide 1
	Slide 2: アジェンダ
	Slide 3: 本発表の概要
	Slide 4: アジェンダ
	Slide 5: WBAIの推進体制
	Slide 6: 全脳アーキテクチャ・イニシアティブ(WBAI)の歴史
	Slide 7: 全脳アーキテクチャ・イニシアティブ（WBAI)  Since 2015
	Slide 8: 全脳アーキテクチャ・アプローチ　　　Since 2014
	Slide 9: 脳を参照して設計空間を限定することでAGI開発を加速
	Slide 10: AIアーキテクチャを脳に学べる技術状況 (2014年当時）
	Slide 11: 脳に学ぶAGI開発手法の足取り (2016-2018年頃）
	Slide 12: アジェンダ
	Slide 13: 脳参照アーキテクチャ(BRA)駆動開発
	Slide 14: BIFに関連付けられる様々なHCD
	Slide 15: Uniform circuits : BIFの最小構成要素
	Slide 16: HCDに接地するFRG作成
	Slide 17: アジェンダ
	Slide 18: ヒト脳型AGIをとりまく状況の変化
	Slide 19: 再掲： 全脳アーキテクチャ・アプローチ　　　Since 2014
	Slide 20: 人類とAIでは行動の基盤が異なる：「個体」と「死」
	Slide 21: ヒト脳型AGIが仲介者(翻訳者)として有効と思われる分野
	Slide 22: ≠
	Slide 23: 戦略：WBAはいつ実現されるのが最適か？
	Slide 24: 戦略：WBAはいつ実現されるのが最適か？
	Slide 25: WBA技術ロードマップの外観
	Slide 26: 詳細化されたWBA技術ロードマップ
	Slide 27: 主要な技術成果（このあと説明）
	Slide 28: アップデートの自動化にむけて
	Slide 29: 大規模言語モデル(LLM)を用いたBRA駆動開発の加速
	Slide 30: アジェンダ
	Slide 31: BRA駆動開発におけるBITS
	Slide 32: BITS：BIF/HCD/FRGに基づいてソフトを実装・評価
	Slide 33: 実装フェーズのフローチャート
	Slide 34: Motif： 脳型ソフトの実装の機能要素
	Slide 35: ライブラリ化が進むMotifとそのCapability
	Slide 36: 評価フェーズ： 実装を評価する
	Slide 37: アジェンダ
	Slide 38: 今後にむけて： 脳型AGIの設計から実装へ
	Slide 39:  ご清聴ありがとうございました。
	Slide 40
	Slide 41
	Slide 42: 脳機能レンズ
	Slide 43: “FRG” sheet contains the information of functionalities of HCD 
	Slide 44: BRA駆動開発関連技術の発表①～④
	Slide 45: 本講演のポイント
	Slide 46
	Slide 47: 評価フェーズ： 実装を評価する
	Slide 48: アジェンダ
	Slide 49: 評価フェーズ
	Slide 50
	Slide 51
	Slide 52: ヒト脳型AGI：人類と超知能の架け橋となる可能性
	Slide 53:  最近の主な学術成果
	Slide 54: AGIを取り巻く動向
	Slide 55: 高度AIの発展を背景としてWBAIが為すべきこと



