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Yamakawa, H., et. al. (2024). Technology roadmap toward
the completion of whole-brain architecture with bra-driven
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Canonical Isocortical Loops (CILS)

| BAICTFIES B84 73 [HTREE— =,
A
| —|\HEIEE) 2 EE LI,

CILsDOEjt

o SFill/fERF I R ARALE

® 1IEI}”:UOD¥§’%ETCLIEIEQ%% FE @“5%\

(AL - 51l - W)l 2023; f#ZEEligF =



0| i 1E 2

Canonical isocortical loops (CILs)
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BRAES: Brain Reference Architecture Editorial System

(Tawatsuji et al., 2023;

BRA—HERRNZ17)l g
an-I_jj ’I’ I\O)/ \ﬁ
BRAZ—45 (DIstE2 4T
BRAS—5DEE

o BIFDZH4

o BIFEHCDED—EM
o HCDOOHREZ A%

ERERBRAT — 5 DHE

o Creative Commons License

What's new

QWO

CILs BIF IERVFA : 2025898

adCCess.
https://sites.google.com/wba-initiative.org/braes/home

WA


https://sites.google.com/wba-initiative.org/braes/home
https://sites.google.com/wba-initiative.org/braes/home
https://sites.google.com/wba-initiative.org/braes/home

SEDODEEAN k
T EERESEICONIP2025 TEINE T

F 21— k1) 7))L TA Methodology for Designing Brain-Like Al Software |

() EH# : 2025&11%205 (*) T INTERNATIONAL
o 21 HRHERIFAERAS I i

FIRERENT —FTIFY - D=0 avT
e HEF:20255%F11A24H (A)
o [5G HMRBHMFRMAFZRXF

T NPOEA BT —F TV F v - AT T4 7
%IE: PMELELATR (A) THETERIRT DA 1+ 30 A0ORH M & N K7
ERIEDIEL BITEYE l 43

WA



X EHESEBORER

=)
o KIMFTRREZHILE UTTIRE) L — T RIS CILs DR
— SHR7R AR A R AN B/ SR B nBlEk [ C B XIS AI BE

— @RI DEMIAMEZ ZE R T DIHENRLAD, KEIL—TEEEER
7z xRt U CaxatTrlEE

. SERORER
—CILs @ BIF-—% % BRAES &KO2FH (2025F98AFKIERN A F)
— Motif ZZE X /= CILs (CB§9d DHCD/FRGODHEE
— EPEWorkshop’a EZiB U T. BRAT—45DETE - BRAESTODNH

WA



	Slide 1
	Slide 2: 講演内容のロードマップ上の位置づけ
	Slide 3: 機能/モダリティごとに並行する皮質ループ回路
	Slide 4: Canonical Isocortical Loops (CILs)
	Slide 5
	Slide 6: BRAデータ：脳型ソフトウェアの”設計仕様書”  　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　(2025/9/4 現在 version.2.2)
	Slide 7: CILsのBIFデータ
	Slide 8: BRAES: Brain Reference Architecture Editorial System 
	Slide 9
	Slide 10: まとめと今後の展開
	Slide 11
	Slide 12: 資料ここまで
	Slide 13: “Circuits”シート：着目領域 (ROI) に含まれる Uniform Circuits の登録
	Slide 14: “Connections” sheet contains information on neural connections
	Slide 15: 脳を双方向から設計する
	Slide 16: 脳を双方向から設計する
	Slide 17: “FRG” sheet contains the information of functionalities of HCD 
	Slide 18: Motif： 脳型ソフトの実装の機能要素
	Slide 19: Node structure と Capability
	Slide 20: ライブラリ化が進むMotifとそのCapability
	Slide 21
	Slide 22
	Slide 23: 評価フェーズ： 実装を評価する
	Slide 24: アジェンダ
	Slide 25: 今後にむけて： 脳型AGIの設計から実装へ
	Slide 26:  ご清聴ありがとうございました。
	Slide 27
	Slide 28
	Slide 29: 脳機能レンズ
	Slide 30: “FRG” sheet contains the information of functionalities of HCD 
	Slide 31: BRA駆動開発関連技術の発表①～④
	Slide 32: 本講演のポイント



